
© BUNDESREPUBLIK © Offenlegungsschrift 

DEUTSCHLAND Q ? A J 



® Int. CI. 7 : 

G 07 F 7/06 




DEUTSCHES 
PATENT- UND 
MARKENAMT 



® Aktenzeichen: 
@ Anmeldetag: 
@ Offenlegungstag: 



199 07 249.3 
19. 2. 1999 
14. 9.2000 



C 

c 



c 
c 



® Anmelder: 

prokent AG, 98693 llmenau, DE 

© Vertreter: 

Brummerstedt Oeifke Seewald & Konig 
Anwaltskanzlei, 30159 Hannover 



@ Erfinder: 

Kauschke, Rainer, 98693 llmenau, DE; Stenslet, Jon, 
Strommen, NL 



^- 
CM 

o 

0) 
O) 

LJJ 
Q 



Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 

Der Inhalt dieser Schrift weicht von den am Anmeldetag eingereichten Unterlagen ab 
@ Leerflaschen-Rucknahmegerat 

@ Die vorliegende Erfindung betrifft ein Leerflaschen- 
Rucknahmegerat zur Rucknahme von Flaschen, Schraub- 
glasern, Dosen und anderen Mehrwegbehaltnissen mit 
einem Gehause (1), mit einer Eingabeoffnung (2), einer 
optoelektronischen Erkennungseinheit (10, 11, 12) und ei- 
nem anschliefSenden Leerflaschenmagazin (41) mit meh- 
reren Ebenen (47), mit einer durch die Ausgangssignale 
der Erkennungseinheit (10, 11, 12) beeinftufcten Steue- 
rung (67) zur Ansteuerung einer motorischen Transport- 
einrichtung (23, 30, 34, 66) und gegebenenfalls des Bon- 
druckers oder der Pfandgeldausgabe. Aufgabe der Erfin- 
dung ist es, ein derartiges Leerflaschen-Rucknahmegerat 
zur Verfugung zu stellen, bei dem die Annahme der Fla- 
schen, der Transport, die Erkennung und die Ablage mit 
Kundensicherheit, Komfort und Schnelligkeit bei der Ein- 
i gabe, Funktionssicherheit und Geschwindigkeit beim 
Transport, einwandfreier Flaschenerkennung und rau- 
mausnutzender Magazinierung erfotgt. Gelost wird diese 
Aufgabe dadurch, da& die Eingabe der Gegenstande mit 
einem zur Vertikalen geneigten Flugelrad (13) erfolgt, die 
eingegebenen Gegenstande mit einem Rechenwagen 
(23) mit Zinken (26), der an einem Schwenkarm (30) dreh- 
bar befestigt ist, transportiert und uber Abweiserdreiecke 
(42) oder andere Vorrichtungen in das Leerflaschenmaga- 
zin (41) bewegt werden, welches uber eine Ubergabestel- 
le (40) auf dem Niveau der zu befullenden Ebene (59) ver- 
fugt und deren Ebenenzahl mindestens drei betragt, wel- 
che mittels Zugmechanismus (48, 49, 50, 51, ... 
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Beschreibung 

Die Erfindung belrifft eine Vorrichtung entsprechend dem 
Oberbegriff von Anspruch 1. 

Die Erfindung belrifft ein Leerftaschen-Rucknahmegerat, 5 
dessen Gehause eine Offnung zur Eingabe der Leerflaschen 
in geneigter Lage, einer Flaschenvereinzelung mit einer sich 
anschlieBenden optoelektronischen Erkennung der Fla- 
schenkontur und einer motorisch angetriebenen Transport- 
einrichtung, welche die Bewegung der Flasche von der Er- 10 
kennung zum auf Rollen ausfahrbarcn Magazinwagen mil 
hohenvariablen Magazinebenen ubernimmt, aufweist. Op- 
tional ist in der Erfindung eine Pfandgeldausgabe, ein Bon- 
drucker und/oder eine Ruckgabemoglichkeit fur Falschfla- 
schen integriert. 15 

Es isl. bekannt bei eincm Lccrflaschcn-Rucknahmcgerai 
diescr Art (WO 93/25981) mit Einklcmmgcfahr fur den 
Kunden durch die elektromechanisch angetriebenen, sich 
schkeBenden Eingabetiiren, die bei Ausfall von Detektoren 
ohne Nachgiebigkeit erfolgt, mit einem sehr ungiinstigen 20 
Verhaltnis von Erkennung s- und Transportmechanismus 
zum cigentlichen Speichervolumen der cingegebenen Ge- 
genstande, wenn die Gegenstande ihre Form behalten sol- 
len, die in ihrer Ausgangsform durch Zerbrechen oder Ver- 
driicken ausnahmslos bei isoliert stehenden Geraten zerstbrt 25 
werden, was eigentlich dem Mehrweggedanken von Behalt- 
nisscn mil niedrigcrein und umweltschoncnderem Energie- 
einsatz widerspricht und das Platzverhaltnis von Erken- 
nungseinheit und Speichervolumen nur unzureichend zu- 
gunsten des Speichervolumens verbessert. Desweiteren fal- 30 
len die Behaltnisse aus groBer Hohe in die Aufsammeltru- 
hcn fur die zerstort en Glas flaschen, das fur eine starke 
Larmcmission sorgt. 

Die Nachteile des an sich bekannten Leerflaschenriick- 
nahmegerats DE43 18 388 bestehend aus einer Eingabe- 35 
kammer und einer Stellflache fur ausnahmslos stehende Fla- 
sche, die durch eine von Kunden betatigte Schiebetiire ge- 
schlosscn wird, einer aufwcndigcn Mechanik aus zcitlich se- 
riell betatigter Erkennungsbewegung in Bezug auf eine 
Querschubbewegung der Flaschen in das Magazin hinein 40 
und einem aufwendigen Hubmechanismus fiir einen Maga- 
zinwagen bestehend aus nur zwei ungeteilten Ebenen in ei- 
nem Hubgestell und einem federbelkLigten OfTnungsschlie- 
Ber. 

Das Leerflaschen-Ruckgabegerat DE 44 43 406 weist mit 45 
seiner aufwendigen, fur jede Magazinebene getrennten Ein- 
gabe- und Erkennungseinheit, ebenfalls mit vom Kunden 
betatigter Schiebeture(n) und ausnahmslos stehenden Fla- 
schen, noch weitcre Nachteile auf, die da zu nennen warcn, 
als einen zwei motori gen Erkennungs-/Durchtritts6ffnungs- 50 
schlieBer mit Abstreiferfunktion und Querschieberantrieb. 
Desweiteren konnen die eingestellten Flaschen umf alien 
oder schrag stehend eingegeben werden, wodurch das Leer- 
flaschen-Ruckgabegerat bei der Erkennung oder bcim Wci- 
tertransport zu blockieren droht. 55 

Ebenfalls bekannt ist das Leerflaschenrucknahmegerat 
DE 36 05 921 mit einer Flaschen fordereinrichtung mit Fbr- 
dergliedern und einer liegenden Flaschenmagazinierung bei 
der Rcstfliissigkcit auslaufcn und das Magazin verschmut- 
zen kann, deren Flaschen fallhohe sehr hoch ist ist, aufwen- 60 
dige DampfungsmaBnahmen zur Begrenzung der Fallge- 
schwindigkeit notwendig sind, hohe Schallemissionen 
durch den Flaschenaufprall zu erwarten sind und dessen 
baulicher Aufwand fiir die Ftihrung der Flaschen im Maga- 
zin erheblich ist. 65 

Die Fordereinrichtung der Flaschenausgabe weist einen 
langen Verfahrweg auf, hat einen nicht naher spezifizierten 
Greifer- und Schwenkarm, der nur am Hals der Flasche von 
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"Normflaschen" angreift, nach Fig. 1 und 2, wahrend er 
diese einzeln erfaBt. Das hat zur Folge, daB der Greifmecha- 
nismus nur bei einem stark eingeschrankten Flasche nsorti- 
ment in der Praxis funktioniert. 

Aufgabe der Erfindung ist es, ein einfaches Leerflaschen- 
rucknahmegerat zu schaffen, deren Annahme der Flaschen, 
Transport, Erkennung und Ablage mit Kundensicherheit, 
Kornfort und Schnelligkeit bei der Eingabe, Funktionssi- 
cherheit und Geschwindigkeit beim Transport, einwand- 
freier Flaschenerkennung und raumausnutzender Magazi- 
nicrung erfolgt. 

Diese Aufgabe wird durch eine Vorrichtung mit den 
Merkmalen der Anspruche erfullt. 

Die Grundgedanken bei der erfindungsgemaBen Losung 
liegen in einer eindeutigen, dem Kunden sich offensichtlich 
darbietenden Flaschenorientierung mil von ihm weg zeigen- 
dem Hals der geneigten Flasche, bei der die Eingabe ohne 
jegliche Betatigung durch den Kunden erfolgt und bei der 
keinerlei Gefahrdung des Kunden durch aktiv angetriebene 
SchlieB- oder Bewegungsmechanismen provoziert wird, 
auch nicht bei Ausfall aller Sensoren, Sensor-Erkennungsfa- 
chcr oder der Elcktrik. Das Einklemmen der Kundenfingcr 
durch einen nacheilenden Schwerkraftradflugel wird vor- 
teilhafterweise mechanisch durch geeignete MaBnahmen 
unterbunden. 

Die Neigung des Schwerkraf trades von ca. 25° und eine 
geeignete Fonngebung der Schwerkraftradflugel hat den 
Vorteil, daB der uberwiegende Teil der Schwerkraf t der Fla- 
sche mit groBtmoglichem Hebelarm zur Geltung kommt und 
daB die Flaschen eine eindeutige Lage wahrend der Drehbe- 
wegung einnehmen. Durch einen fest mit dem Schwerkraft- 
rad verbundencn Bodenanschlag kann die Reibung der Fla- 
sche mit den Gehauscwanden noch zusatzlich reduziert wer- 
den, der dazu beitragt eine Eingabevorrichtung ohne teuren 
Antrieb zu ermoglichen. 

Die Erkennung erfolgt in einer sicher erreichten, eindeu- 
tig definierten Lage der geneigten Flasche mit einem opto- 
elektronischen Erkcnnungsverfahrcn. 

Die Vorteile des Transportsy stems mittels Rechenwagens 
samt Schwenkarm bestehen in der Drehbewegung des 
Schwenkarms, die vorzugsweise mit einem umlaufenden 
Kurbelgetriebe mit nur einseitigem Drehsinn angetrieben 
werden kann, eine kur/e Zykluszeit erlaubt und mit fast 
standiger allseitiger UmschlieBung der Flasche wahrend des 
Aufrichtprozesses arbeitet, wodurch ein funktionsschadli- 
ches Verkippen oder gar Umfallen der Flasche ganzlich ver- 
mieden wird, ohne auf einen Greifmechanismus zur Fiih- 
rung der Flasche wahrend der Bewegung zuruckgreifen zu 
mussen, der an der groBen Vielfalt der Flaschenkonturen, 
die in der Praxis auftreten, scheitern wiirde. 

Das Verfahren des Durchkammens von Rechenwagenzin- 
ken mit Abweiserdreiecken hat den Vorteil, daB nur durch 
einfaches mechanisches Verdrangen die Flasche aus dem 
Rcchcnwagcn ins Magazin hinein gcdriickt wird, ein zusatz- 
licher Antrieb, wie er zum Beispiel fiir einen Querschieber 
notwendig ware, entfallt, da die ausschlieBlich benotigte Be- 
wegung der Rechenwagenzinken durch den umlaufenden 
Antrieb des Schwenkarms erfolgt. 

Der Vorteil der Magazin anordnung aus mchrfach gctcil- 
ten Ebenen mit einem einfachen Zugmechanismus- Antrieb 
besteht darin, daB es durch ihn moglich wird, vom Magazin- 
kasten mit nur zwei Starr verbundenen Ebenen, auf einen 
Magazinwagen mit theoretisch beliebig vielen Ebenen, de- 
ren Anzahl nur durch die maximal sinn voile Hohe des Ma- 
gazins beschrankt wird, gewechselt werden kann. Das fuhrt 
zu einem Gewinn an Speicherflache fur stehende Flaschen 
von mindestens 50% bei gleicher Magazingrundflache, ab 
einer Ebenenzahl von 3 Stiick, gegeniiber Magazinen mit ei- 
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ncm starren Ebenenvcrbund von nur /wci Ebenen, bci gcrin- 
gerem baulichen Aufwand. Gleichzeitig weist der Automat 
den Vorzug auf, eine flexible Magazinierung zu haben, die 
eine Leerung in variablen Zeitintervallen ermoglicht, die 
mit dem entscheidenden Vorteil verbunden ist, daB die Ebe- 5 
ncn iimner beginnend mil der oberslen gefulll wcrden und 
sich damit die gcfullten Ebenen immcr griffgtinstig zum 
Entleeren oben befinden. Zusatzlich laBt sich der Magazin- 
wagen zu jeder Zeit herausziehen und wieder entleert hin- 
einschieben. Desweiteren werden die Ebenen nicht unotig 10 
durch auslaufende Restflussigkeit von liegenden Flaschen 
verschmutzt. 

Ein zusatzlicher Vorteil istTeilung der Magazinebenen in 
drei Teile, die durch vorzugsweise zwei Filmscharniere nach 
hinten geschwenkt werden konnen, um eine Endeerung der 15 
darunterliegenden Ebene von oben her zu ermoglichen, 
ohne sich unnotig stark biicken zu mussen. Dabei wird die 
vordere Berandung der Magazincbcnc vorzugsweise mit 
weggeklappt, damit der Eingriffbereich des Personals beim 
Leeren des Magazins nicht unnotig stark beschnitten wird. 20 

Die Seitenwande des Magazinwagens sind vollstandig 
mit Blech oder einem Rost verkleidet und bringen damit den 
Vorzug der groBeren Festigkeit und Verwindungssteife des 
Wagcns und der L-Profilc fur die Fuhrung der Ebenen. Eine 
seitliche Abschirmung der Ebenen mit den leeren Flaschen 25 
durch die Seitenwande aus Blech und eine mit Gummi- 
Riickschlagturen versehene Ubergabeoffnung, sorgen beim 
Herausfahren und Wechseln des Magazinwagens zusatzlich 
fiir eine bessere Hygiene beim Durch fahren von Super- 
markt-Regalgangen. 30 

Der Automat weist desweiteren den Vorteil auf, daB auch 
falsch eingegebene Flaschen, d. h. nicht Pfandflaschen oder 
Flaschen, die auf dem Kopf stehend eingeworfen wurden, 
bis zur Erkennung gefuhrt, erkannt und bis zum Magazin 
allseitig gefuhrt weitertransportiert werden konnen, ohne 35 
den Automaten zu blockieren. Dabei bleibt der Verfahrweg 
minimal in seiner Lange. 

Eine Riickgabeklappe sorgt fur eine Riickgabe der 
Falschflaschen oder falsch herum eingegebenen Flaschen 
und entlaslet soinit das Magazin vol urnen vorteil haft. Mit ei- 40 
ner Entsorgungsklappc konnen die vom Kunden nicht mit- 
genommenen Falschflaschen im Automaten entsorgt wer- 
den. Dadurch wird fur ein sauberes Erscheinungsbild des 
Automaten gesorgt. 

Uber eine geringe Fallhohe der Flaschen vom Schwer- 45 
kraftrad auf den Rechenwagen und ein Gleiten der Flaschen 
auf einer Bodenblechkurvc wird das Geriiuschniveau des 
Automaten zusatzlich zu weiteren LarmdammaBnahmen 
klein gehalten. 

Insgesamt weist der Leerflaschen-Riickgabeautomat den 50 
Vorteil auf, daB mit nur einer Eingabeoffnung und Erken- 
nungsvorrichtung mchrcre Magazinebenen befiillt werden 
konnen und daB ein gunsuges Verhallnis vom Erkennungs- 
Airansportmechanismus-Volumen zum Speichervolumen im 
Magazin vorliegt, ohne daB die zuruckgenommenen Fla- 55 
schen die Form andem mussen. 

Trn folgenden wird die Erfindung anhand eines in der 
Zcichnung in schematischer Wcisc dargcstellten Ausfuh- 
rungsbeispiels naher erlautert. Es zeigen: 

Fig. 1 Eine perspektivische Darstellung des Automaten in GO 
seinem auBeren Erscheinungsbild; 

Fig. 2 Eine perspektivische Darstellung der Erkennungs- 
einheit von der Magazinhalfte des Automaten aus beLrach- 
tet; 

Fig. 3 Eine seitliche Darstellung der Erkennungseinheit 65 
vom Magazin aus betrachtet samt Schnittverlauf-Kenn- 
zeichnung von Fig. 4; 

Fig. 4 Einen Schnitt durch das Schwerkraftrad, den Re- 



chenwagen und die Abwciscrdreiecke; 

Fig. 5 Eine Prinzipdarstellung des Magazinaufbaus; 

Fig. 6 Eine Ausfuhrungsvariante des Magazins mit 
durchbrochener AuBenfassade. 

Das in der Zeichnung dargestellte Leerflaschen-Rucknah- 
megcrat bestehtini wesentlichen aus cincm Gchiiusc 1, einer 
gencigten Eingabeoffnung 2 fiir gencigte Flaschen und einer 
breiteren Automatenhalfte 3, in der sich der Magazinwagen 
4 fiir die stehende Flaschenrnagaziniemng befindet. Der Au- 
tomat ist ausgestattet mit einem Bedienpult 5 ausgestattet 
mit einem Display 6, einem Bon-Drucker 7, einer Bedienta- 
stc 8, als auch darunterliegend mil einer optionalcn Riickga- 
beoffnung 9 fiir die Riickgabe von falsch herum eingeworfe- 
nen Flaschen oder fiir die Riickgabe von Nichtpfandfta- 
schen. 

Um eine raumliche Trennung des Kunden bei der Eingabe 
22 von der Erkennung 10, 11, 12 zu haben, damit ein Her- 
ausziehen der Flaschc nach der Erkennung 10, 11, 12 nicht 
erfolgen kann, wird auf ein Schwerkraftrad 13 oder auch 
Flugelrad 13 genannt, zuriickgegrifTen, bei dem die Drehbe- 
wegung vorzugsweise nur durch die Gewichtskraft der ein- 
gegebenen Flasche erfolgt. Hierzu weist die Flaschenachse 
14 einen parallelen Versatz 15 zur Schwerkraftradachse 16 
auf. Zur Untcrstutzung der Drehbcwegung sind nicht darge- 
stellte Antriebe mit begrenzter Kraftentfaltung oder Kraft- 
begrenzung denkbar, aber nicht notwendig. Das Einklem- 
men der Kunden finger durch einen nacheilenden Schwer- 
kraftradfliigel 17 wird mechanisch durch nicht naher darge- 
slellle geeignete MaBnahmen, wie eine Taktgeberwippe 
oder eine Sperrklinke, unterbunden. Der vorgesehene Dreh- 
sinn 18 des Schwerkraflrades 13 wird dabei mechanisch si- 
chergestellt durch ein nicht dargestelltes Richtgesperre. 

Die Neigung 19 des Schwerkraflrades von ca. 25° und 
eine geeignete Formgebung der Schwerkraftradfliigel 17 hat 
den Vorteil, daB der uberwiegende Anteil der Schwerkraft 
der Flasche mit groBtmoglichem Hebelarm zur Geltung 
kommt und daB die Raschen eine eindeutige Lage wahrend 
der Drehbewegung einnehmen. Durch einen fest mit dem 
Flugelrad verbundenen Bodenanschlag, der erganzend noch 
eingebaut werden konnte, kann die Reibung der Flasche mit 
den Gehausewiinden 20 noch zusatzlich reduziert werden. 

Uber eine Abrollschrage 21 und die Gestaltung der 
Schwerkraftradfliigel 17 mit einer Anzahl von mindestens 
drei Flugeln 17 wird ein Einblick- und Eingriffschutz des 
Kunden von der Eingabe 22 zur Erkennung 10, 11, 12 er- 
zielt. 

Nach dem Passieren des Sch we rkraf trades erfolgt die Er- 
kennung 10, 11, 12 in einem Rechenwagen 23, einer zwei- 
fach geneigten Ebene 24, auch Bodenblech 24 genannt, auf 
der die Flaschen 25 gefuhrt durch Zinken 26 auf beiden Sei- 
ten des Rechenwagens 23 in ihre Endlage 27 entlang einer 
Zinkenreihe 26 gegen einen Bodenanschlag 28 rutschen und 
eine sichere, eindeutig lagedefinierte Erkennungsposilion 
einnehmen, wobei die Erkennung 10, 11, 12 auf optoelektro- 
nischem Wege erfolgt. 

Kernstiick und Verbindungsglied des Automaten ist der 
erwiihnte Rechenwagen 23, der gelenkig urn eine Achse 29, 
die an der langeren Seite des rechteckigen Bodcnblechs 24 
des Rechenwagens 23 drehbar gelagert ist. Diese Drehachse 
29 bildet den eigentlichen Schwenkarm 30, mit dessen Hilfe 
die Flaschen aus der geneigten Erkennungsposilion 31 in die 
vertikale Lage 32, gestrichelt dargestellt, der Schwenkebene 
33 des Sch wenk arms 30 gedreht wird. Hierzu wcisl dieser 
Sch wen kann 30 zu der Drehachse 29 des Rechenwagens 
eine dazu senkrecht stehende, horizontal im Raum liegende, 
Schwenkachse 34 auf. Die wahrend der Schwenkbewegung 
35 des Schwenkarms 30 stattfindende Drehbewegung 36 des 
Bodenblechs 24 des Rechenwagens 23 in die Schwenkebene 
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33 dcs Schwcnkanns 30 mil ids geeignetcr mcchanischcr 
Mechanismcn. Hicrbei wird die Flaschc fast standig allseitig 
umfaBt, so daB kein Umfallen dieser erfolgen kann. Anfangs 
sorgt die Gewichtskraft fur eine Anlage der Flasche 25 an 
den vorauseilenden Zinken 26 des Rechenwagens 23 und 5 
der Bodenblechkurve 37. Im Laufe der Schwenkbewegung 
35 wird die Flasche durch die nacheilenden Rechenwagen- 
zinken 26 und ein dem Bodenblech 24 des Rechenwagens 
23 gegenuberliegende fesistehende Wandplatte 38 allseitig 
gefuhrt. Wahrend der Schwenkbewegung 35 gleitet die Fla- 10 
sche auf einer Bodenblechkurve 37, welche die Funktion ei- 
nes Bodenanschlags 28 bei der Erkennung 10, 11, 12 bis hin 
zur Standflache 39 der Flasche bei der Ubergabe 40 in den 
Magazinraum 41 bildet. Der Rechenwagen 23 samt 
Schwenkarm 30 wird vorzugsweise mit einem umlaufenden ts 
Kurbelgetriebe 66 mit nur einsinnigem Drehsinn angetrie- 
ben. 

An der Ubergabe 40 der Flaschen 25 in den Magazinraum 
41 durchkammen sich die Rechenwagenzinken 26 mit Ab- 
weiscrdreiccken 42 und drangen die Flasche 25 ohne zusatz- 20 
liche Antriebe oder Mechanismeri in den Magazinraum. 
Durch eine geeignete Gestaltung der waagrecht angeordne- 
ten Platten der Abweiserdreiecke 42 und der Form der nach- 
eilenden Rechenwagenzinken 26, ebenfalls in etwa wag- 
rechter Lage in diesem Teil der Schwenkbewegung 35, wird 25 
cine Kraftverstarkung beim Herausdrangen der Flaschen be- 
wirkt, welche die Auswirkungen des Staudrucks der schon 
im Magazinraum 41 eingestellten Flaschen herabsetzt. 
Durch geeignete Gestaltung der Ableitstelle 43 mit Feder- 
blechlaschen, nicht dargestellt, und Ruckschlagklappen 44, 30 
vorzugsweise aus Gummimatten, wird ein Umfallen von 
sehr lcichten und kippgefahrdetcn PET- Flaschen vcrmieden 
und cin Zuriickdrangcn der Flaschen vom Magazin 41 in 
den Bewegungsbereich des Rechenwagens 23 verhindert. 
Gleichzeitig wirken diese als VerschluB der UbergabeofT- 35 
nung 45 des Magazins 41 beim Herausziehen und Wechseln 
dieses aus dem Automaten 1. 

Das Magazin 41 besteht aus cin cm herausfahrbarcn Ma- 
gazin wagen 4 auf groBcn Rollcn 46 mit mindestens drei 
Ebenen 47, die durch einen neuartigen Mechanismus 48, 49, 40 
50, 51, 55 gehoben werden. Dieser besteht aus einem Elek- 
tromotor 48 samt Getriebe, der eine Seiltrommel 49 antreibt, 
die iiber Seile 50 und Umlenkrollen 51 die oberste Ebene 52 
von der untersten Stellung 53, d. h. auf Befullungshohe 53, 
bei der sich die weitercn noch zu befullenden Ebenen 47 45 
darunter, aufeinander liegend gestapelt, befinden, bis in die 
hochste Endlage 54 zieht. Gleichzeitig werden im Abstand 
von einer Maximalflaschenhohe plus Spiel weitere Ebenen 
der Magazinebenen 47 vorzugsweise uber Gurtbander 55 in 
die Hone gezogen, bis sich diese niiuels nicht dargestellter 50 
Sensoren dctekticrt werden und sich damiL ctwas iiber der 
Befullungshohe 53 befinden. Jetzt werden die Ebenen abge- 
senkt, bis die zu befullende Ebene sich auf mindestens zwei 
ausfahrbare Auflagepunkte 56 abgestutzt hat. Meldet ein 
Fullstandssensor 57 das ausreichende Befiillen dieser Ebene 55 
wird diese in die Hone gezogen, die Auflagepunkte 56 wer- 
den zuriickgezogen und die nachste Ebene 47 nach demsel- 
ben Schema auf die wieder ausgefahrenen Auflagepunkte 56 
abgesenkt. 

Die Verbindung der obersten Ebene mit darunterliegen- 60 
den Ebenen erfolgt erfindungsgemaB durch Gurtbander 55, 
die sich durch ihre Eigensteife immer geordnet ins Magazin- 
inncrc legen und sich dadurch nicht in die Fiihrungsschicncn 
58 der Ebenen einklemmen konnen, wenn die Ebenen 47 
vor Beginn der ersten Befullung der obersten Ebene 52 voll- 65 
standig aufeinander gelegt werden. Uber herausziehbare 
Auflagepunkte 56 wird die zu befullende Ebene 59 auf das 
Niveau der Ubergabebffnung 53 zwischen Erkennungsein- 
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heit 60 und Magazin 41 gebracht, die dafur sorgen, daB un- 
abhangig vom Befullungsgrad der Ebene 47 und der da- 
durch resultierenden Seil- und Gurtbanddehnung eine Uber- 
gabe ohne Stufe(n) erfolgt, die sonst fur ein Umfallen der 
Flaschen 25 beim Schieben ins Magazin 41 sorgen konnte. 

Durch die Teilung der Magazinebenen 47 in drei Teile, 
die durch vorzugsweise zwei Bandscharniere 70 nach hinten 
geschwenkt werden konnen, um eine Entleerung der darun- 
terliegenden Ebene 47 von oben her zu ermoglichen, ohne 
sich unnotig stark biicken zu miissen. Dabei wird die vor- 
dere Berandung 61 der Magazinebene 47 vorzugsweise mit 
weggeklappt, damit der Eingriffbereich des Personals beim 
Leeren des Magazins nicht unnotig stark beschnitten wird. 

Drei Seitenwande 62 des Magazins sind vollstandig mit 
Blech verkleidet, die als Anschlag fur die Flaschen beim 
Fullen der zu befullenden Ebene 59 dienen. Diese Seiten- 
wande 62 sind auch immer da, wenn die Ebenen 47 durch 
das Hochziehen eine andere Hohenlage einnehmen. An der 
Frontseite wird durch eine Kaskadierung der Anschlage 61 
ein Herunterfallcn der Flaschen verhindert. 

Der Automat hat die Moglichkeit, auch falsch eingege- 
bene Flaschen, die auf dem Kopf stehend eingeworfen wur- 
den, bis zur Erkennung 10, 11, 12 gefuhrt, erkannt und bis 
zum Magazin 41 allseitig gefuhrt weiter zu transportieren, 
ohne den Automaten zu blockieren. 

1st cine Ruckgabernoglichkeit an den Kunden gewunscht, 
kann diese iiber eine Ruckgabeklappe 63 erfolgen, die sich 
in der Bodenblechkurve 37 befindet. Wird diese geoffnet, 
rutschen die Flaschen in den Riickgabeschacht 64 und ste- 
hen dort fur die Entnahme durch den Kunden bereit. Erfolgt 
diese nicht, kann als weitere Option eine Entsorgungsklappe 
65 geoffnet werden, wodurch die Flasche in den Automaten 
fallt und nach SchlieBcn der Entsorgungsklappe 65 der 
Riickgabeschacht 64 immer leer und sauber erscheint, um 
fur ein sauberes Erscheinungsbild des Leerflaschen-Riick- 
gabegerats zu sorgen. Beide Klappen werden durch geeig- 
nete mechanische Antriebe, vorzugsweise Zug- oder Dreh- 
magnetc, nicht dargestellt, geoffnet und schlicBcn nur durch 
ihr Eigengewicht, wodurch ein Einklemmen der Kundcnfin- 
ger bei Fehlbedienung vermieden bzw. in seiner Kraftwir- 
kung begrenzt wird. Mit einer redundanten Sensorerken- 
nung, nicht naher dargestellt, wird der geschlossene Zu- 
stand, dargestellt in Fig. 3, der Ruckgabeklappe 63 uber- 
priift. 

Patentanspruche 

1. Leerflaschen-Rucknahmegerat zur Rucknahme von 
Flaschen, Schraubglasem, Dosen und anderen Mehr- 
wegbehaltnissen mit einem Gehiiuse (t), mit einer Ein- 
gabeoffnung(2), einer optoelektronischcn Erkennungs- 
einheit (10, 11, 12) und einem anschlieBenden Leerfla- 
schenmagazin (41) mit mehreren Ebenen (47), mit ei- 
ner durch die Ausgangssignale der Erkennungseinheit 
(10, 11, 12) beeinfluBten Steuerung (67) zur Ansteue- 
rung einer motorischen Transporteinrichtung (23, 30, 
34, 66) und gegebenenfalls des Bondruckers (7) oder 
der Pfandgeldausgabe dadurch gckcnnzcichnct, daB 
die Eingabe der Gegenstiinde mit einem zur Vertikalen 
geneigten Fliigelrad (13) erfolgt, der eingegebenen Ge- 
genstand mit einem Rechenwagen (23) mit Zinken 
(26), der an einem Schwenkarm (30) drehbar befestigt 
ist, den Gcgcnstand transporticrt und iiber Abweiser- 
dreiecke (42) oder andere Vorrichtungen in das Leerfla- 
schenmagazin (41) bewegl wird, welches uber eine 
Ubergabestelle (40) auf dem Niveau der zu befullenden 
Ebene (59) verfugt und deren Ebenenanzahl minde- 
stens drei betragt, welche mittels Zugmechanismus 
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(48, 49, 50, 51, 55) in die richtige Befall ungslagc (53) 
gcbracht werden. 

2. Leerflaschen-Rucknahmegerat nach Anspruch 1, 
gekennzeichnet durch folgende Eigenschaften, daB 

a) die Flascheneingabe (22) mittels Fliigelrad 5 
(13), auch Schwerkraftrad (13) genannt, das erfin- 
dungsgemaB durch die Gewichtskraft der einge- 
gebenen Gegenstande betatigt wird, erfolgt, wo- 
bei ein horizontaler Versatz (15) zur Schwerkraft- 
raddrehachse (16) vorliegt. 10 

b) unterstiitzende Antriebe mit begrenzter Dreh- 
momententfaltung vorzugsweise kleine Elektro- 
motoren mit oder ohne nicht selbst sperrendem 
Getriebe oder Drehmomentbegrenzer vorzugs- 
weise Rutschkupplungen oder Gehemme ange- is 
wendet werden konnen. 

c) die Eingabeoffhung (2) ein Einlegen von oben 
oder quer zum Kunden oder durch Einschieben/ 
Einrutschen der Flasche in Drehachsenrichtung 
zulaBt. 20 

d) durch geeignete Formgebung der Schwerkraft- 
radfliigel (17) der Hauptanteil der Gewichtskraft 
des eingegebenen Gegenstandes mit groBtrnogli- 
chern Helbelarm zur Beschleunigung des Schwer- 
kraf trades eingesetzt wird. 25 
c) die Gcgenanlage (20) des Fliigelrades aus ci- 
nem gefederten oder federnden oder starren An- 
schlag besteht. 

f) ein Einklemmen der Kundenfinger durch einen 
nacheilenden Schwerkraftradfliigel (17) mecha- 30 
nisch durch geeignete MaBnahmen unterbunden 
wird, wobei diese Drehbewegung des Fliigelrades 
vorzugsweise mittels Taktgebcr, Spcrrklinkc, 
Schrittwerke oder Sprung werke erfolgt. 

g) das Schwerkraftrad (13) zur Reduzierung der 35 
Reibung bei der Drehbewegung mit einem sich 
mitdrehenden Bodenanschlag ausgefuhn werden 
kann. 

h) die Raumlagc der Schwerkraftraddrchachse 
(16) waagrecht im Raurn oder unter einem belie- 40 
bigen Winkel < 80° zur Horizontalen geneigt sein 
kann, vorzugsweise unter einem Winkel von ca. 
25°. 

i) der vorgesehene einsinnige Drehsinn (18) des 
Schwerkraftrades durch ein Richtgcspcrrc oder 45 
Richtgehemme sichergestellt wird. 

k) die Weiterbewegung der Flaschen nach Passie- 
ren des Fliigelrades uber eine Abrollschrage (21) 
erfolgen kann, die als Einblickschutz dient, 
I) das Schwerkraftrad (13) mit einer Anzahl von 50 
mindestens zwei vortcilhaft ausgcstalletcn Flu- 
geln (17) ausgestattet ist, urn einen Einblick- und 
Eingriffschutz des Kunden zu erzielen. 

3. Leerflaschen-Rucknahmegerat nach Anspruch 1, 
gekennzeichnet durch folgende Eigenschaften, daB 55 

a) die Erkennung auf optoelektronischem Wege 
(10, 11, 12) im Rechenwagen (23) oder Schwer- 
kraftrad (13) in vorzugsweise eindeu tiger Lagede- 
finierung durch eine geneigte Ebene (24) und/oder 
ein seitliches Abrollen oder Gleiten der Gegen- 60 
stande bis zu einem seitlichen Anschlag und / oder 
einem Bodenanschlag (28) erfolgt. 

b) der Rechenwagen (23) aus einem vorzugs- 
weise rechteckigen Bodenblech (24) mit Zinken 
(26) auf seinen beiden Langsseiten besteht. 65 

c) der Rechenwagen (23) um eine an seiner 
Langsseite angeordnete Achse (29) drehbar gela- 
gert ist. 
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d) der Rechenwagen (23) mil seiner Drehachse 
(29) den eigentlichen Schwenkann (30) bildet, 
mit dessen Hilfe eingegebene Gegenstande aus ei- 
ner geneigten Ausgangslage (31) in eine vertikale 
Endlage (32) der Schwenkebene (33) des Schwen- 
karms (30) gedreht werden. 

e) fur die Sch wenkbewegung (35) aus der geneig- 
ten Ausgangslage (31) in eine vertikale Endlage 
des Schwenkarms (32), dieser eine zu der Dreh- 
achse (29) des Rechenwagens (23) senkrecht ste- 
henden, horizontal im Raum liegende Schwenk- 
achse (34) aufweist. 



Hierzu 6 Seite(n) Zeichnungen 
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